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ZAWARTOSC OPRACOWANIA

Wymagania ogdlne
1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa3 wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru w obiektach budowlanych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi podstawe opracowania szczegotowej specyfikacji
technicznej (SST dla okreslonej roboty instalacyjnej) stosowanej jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zleceniu zgodnie z ustawg o zamowieniach publicznych i realizacji oraz
rozliczaniu robo6t w obiektach budowlanych.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspdlne dla robot
objetych specyfikacjami technicznymi i szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi.

1.4.  Okreslenia podstawowe (terminologia)
Ilekro¢ w opracowaniu jest mowa o:

Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢:
— Budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi
— Budowle stanowigcg calosé techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami
— Obiekt matej architektury

Budynek - nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwiazany z
gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg przegréd budowlanych oraz posiada
fundamenty i dach.

Materialach - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy i urzadzenia niezbedne do
wykonania instalacji zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Dokumentacja powykonaweza — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje instalacji z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania instalacji.

Polecenie Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczgce sposobu realizacji
robot lub innych spraw zwigzanych z wykonywanie instalacji.

Przedmiarze robdt - nalezy przez to rozumiec zestawienie przewidzianych do wykonania
robot wedtug technologicznej kolejnosci ich wykonywania wraz z obliczeniem 1 podaniem
ilosci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

Ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumieé¢ ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i szczegotowych specyfikacjach technicznych.



1.5.0g6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z Dokumentacja Projektows, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.2. Przekazanie frontu robét

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz
dwa komplety dokumentacji projektowej i komplet szczegbtowej specyfikacji.

Odbior frontu robot przez Wykonawce od Zleceniodawcy (Generalnego Wykonawcy,
Inspektora nadzoru) powinien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron
i udokumentowany spisaniem protokotu.

1.5.3. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawieral opis, cz¢$¢ graficzng, zgodnie ze
szczegdtowymi warunkami umowy i przepisami szczeg6towymi zawartymi w rozporzadzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r uwzgledniajagcymi podziat na dokumentacje
projektowa:

— Dostarczona przez Zamawiajgcego

— Sporzadzona przez Wykonawceg

1.5.4. Zgodno$¢ robdt z dokumentacja projektowa i Specyfikacjg techniczng

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru stanowiag zataczniki do umowy, a wymagania
wyszczegdlnione w jakimkolwiek zalgczniku sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby
zwarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé
ich wazno$ci wymieniona w ,,0Ogélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzysta¢ bledéw opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian
i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy majg by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i Specyfikacja techniczna.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w Specyfikacji technicznej bedg uwazane
za warto$ci docelowe.

W przypadku, gdy dostarczone materialy lub wykonane roboty nie bgda zgodne z dokumentacjg
projektows lub Specyfikacja techniczna i maja wplyw na niezadowalajgcg jako$¢ instalacji, to
takie materialy zostang zastgpione innymi, a zdemontowanie i ponowne zamontowanie
odbedzie si¢ na koszt Wykonawcy.

Wszelkie zmiany materialéw muszg byé kazdorazowo uzgadniane przez Wykonawce z
Inspektorem nadzoru i Projektantem.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca realizujac prace zobowigzany jest przestrzegaC przepisy ochrony
przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji rob6t lub wywolanym przez personel Wykonawcy.



1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas wykonywania robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow bezpieczefistwa i
higieny pracy.

W szczegélnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat prac w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.7. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do prac od daty rozpoczecia do daty odbioru koncowego.

1.5.8. Koordynacja budowlano-montazowych z innymi robotami.

Koordynacja rob6t budowlano-montazowych poszczegélnych rodzajow powinna byé
dokonywana we wszystkich fazach budowy.

Koordynacjg nalezy objaé projekt organizacji budowy, szczegdlowy harmonogram robét
teletechnicznych oraz pomocnicze roboty ogélnobudowlane zwiazane z robotami
teletechnicznymi.

1.5.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest przestrzega¢ przepisow wydanych przez organa administracji
panstwowej i samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z prowadzonymi przez
Wykonawceg robotami. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z
dn. 19.03.2003 r. Nr 47. poz. 401).

Ewentualne zmiany w dokumentacji Wykonawca bedzie kazdorazowo uzgadnial z
Projektantem i Inspektorem nadzoru.

2. Materialy

Wykonawca odpowiada za parametry techniczne materiatow i wyrobéw dostarczonych do
wykonania instalacji. Parametry powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie
technicznym i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujgcych norm panstwowych (PN
lub BN).

Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga si¢ $wiadectw jakosci , np. centrale ,
czyjki , przyciski 1 inny osprzet oraz kable itp. nalezy dostarczaé z certyfikatami , kartami
gwarancyjnymi lub protokolami odbioru technicznego (np. w przypadku urzgdzen
prefabrykowanych).

3. Sprzet

Wykonawca przystgpujacy do wykonania prac winien wykaza¢ sie mozliwoécig korzystania z
maszyn i sprzetu gwarantujacych wlasciwg, tj. spelniajgca wymagania Specyfikacji
Technicznej, jakos¢ robot.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakoé¢ wykonywanych robé6t. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.



Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spelniat normy ochrony $rodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopi¢ dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami o dozorze
technicznym.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie z takich $rodkéw transportu, ktdre nie
wplywaja niekorzystnie na jako$¢ i wlasciwosci przewozonych materiatéw i urzadzen.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposéb zapobiegajacy
ich uszkodzeniu.

W czasie transportu, zaladunku i wytadunku oraz sktadowania materialéw nalezy przestrzegac¢
zalecenh wytworcow.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg, oraz za jako$§é
zastosowanych materialéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymogami Szczegdtowych specyfikacji technicznych oraz polskimi normami.
Wykonawca bedzie prowadzil prace zgodnie z projektem organizacji rob6t oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcg w wykonaniu robot
zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w Specyfikacji technicznej, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt bedg wykonywane przez Wykonawceg
nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania prac. Skutki
finansowe z tytutu wstrzymania prac w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robo6t
6.1. Program zapewnienia jakosci.

Do obowigzkoéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonania prac, mozliwosdci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie
prac zgodnie z dokumentacja projektows i Specyfikacja techniczng.
Program zapewnienia jakoéci powinien zawieraé

— Organizacje wykonania prac, w tym termin i sposob prowadzenia prac

— Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

— Wpykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

— Wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonywanych prac

— System (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig

wykonywanych prac
— Wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli



6.2. Zasady kontroli jakoéci.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole jakosci prac i stosowanych materiatéw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli jakosci, pod nadzorem swojego
personelu lub specjalnie zatrudnionych specjalistow.

6.3. Zasady kontroli jakosci.

Wszystkie pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

Przed przystapieniem do pomiaréw Wykonaweca powiadomi Inspektora nadzoru
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaréw. Po wykonaniu pomiaréw Wykonawca
przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. Posiadaja certyfikat wykazujacy, ze zapewniono zgodno§é z Kkryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wlasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie z
rozporzadzenie MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98)

2. Posiadajg deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Normg lub PKN-CEN/TS 54-14:2006

— Aprobata techniczng w przypadku wyrobéw, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktére spetniaja wymogi
Specyfikacje techniczne.

3. Znajdujg si¢ w wykazie wyrobéw, o ktérych mowa w rozporzadzeniu MSWiA
21998 r. (Dz. U. 99/98)

W przypadku materialéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez

Specyfikacje techniczne, kazda ich partia dostarczona do robé6t bedzie posiadaé

te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy, a niezb¢dne pomiary

b¢da przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymogéw beda odrzucone.

7. Przedmiar robét

Zasady okreslania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i KNR-
ach.

8. Proby montazowe

Po zakonczeniu robét nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce badania i pomiary.
Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.

9. Dokumentacja powykonawcza.

Przy przekazaniu instalacji do eksploatacji wykonawca jest obowigzany dostarczy¢
zleceniodawcy dokumentacje¢ powykonawczg wg odpowiednich wymagan w szczeg6lnosci:

— Zaktualizowany projekt techniczny, w tym rysunki wykonawcze

— Protokoly z préb montazowych.



10. Odbiér roboét
10.1. Odbidr frontu robot

Przed przystapieniem do robét montazowych nalezy odebraé protokolarnie front robot od
Generalnego Wykonawcy lub Inwestora.

10.2. Odbiory miedzyoperacyjne

— Odbiory miedzyoperacyjne powinien przeprowadzi¢ organ nadzoru przedsigbiorstwa
wykonujacego instalacje

10.3. Odbiory czesciowe

Odbiory robot ulegajacych zakryciu: odbiorom tym podlegaja:

— Ulozone w kanatach, lecz nie przykryte kable,

— Instalacje podtynkowe przed tynkowaniem,

— Inne fragmenty instalacji, ktore bedg niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia
po zakonczeniu rob6t montazowych.

— Usterki wykryte przy odbiorze czgsciowym powinny by¢ wpisane do dziennika robot
(budowy). Brak wpisu nalezy traktowaé jako stwierdzenmie nalezytego stanu
elementéw i prawidlowosci montazu.

10.4. Odbiér koncowy
Do odbioru koficowego wykonania robot wykonawca powinien przediozy¢:
— Aktualng dokumentacje powykonawczg wedtug punktu 9
— Protokoly prob montazowych urzadzen ,osprzetu i instalacji wedtug punktu 8
— Os$wiadczenie wykonawcy o zakoficzeniu robdt i gotowosci instalacji do eksploatacji,
— Instrukcje eksploatacji urzadzen, DTR , jezeli umowa przewidywata dostarczenie
takich instrukcji,
—  Certyfikaty zastosowanych urzadzen ,osprzetu 1 przewodow.

Komisja odbioru kofcowego:
— Bada aktualno$é i kompletno$é¢ dokumentacji powykonawczej,
— Bada protokoty odbioréw czesciowych i sprawdza usunigcie usterek,
— Bada zaswiadczenia o jakosci materiatow i urzagdzen oraz przedstawia ewentualne
whnioski i uwagi,
— Bada i akceptuje protokoly préb montazowych,
— Dokonuje préb i odbioru instalacji wlaczonej pod napigcie,
— Ustala okres i warunki wstepnej eksploatacji instalacji,
— Spisuyje protokot odbiorezy.

10.5. Przekazanie instalacji do eksploatacji

Po ustalonym przez komisje odbioru okresie wstepnej eksploatacji instalacj¢ nalezy przekazac
do wihasciwej eksploatacji.

Przy przekazaniu nalezy spisaé¢ protokol, w ktérym powinno zosta¢ potwierdzone usunigcie
usterek wymienionych w protokole przekazania instalacji do wstepnej eksploatacji.



11. Podstawa platnosci

Podstawg platnosci sg zapisy zawarte w umowie.

12. Przepisy zwigzane

Ustawa z dn. 07.07.94 - ,,Prawo budowlane" oraz normy i przepisy wyszczegélnione
w SST.

PN-E-08350-14 — Polska norma -projektowanie, zakladanie, odbiér, eksploatacja i
konserwacja

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z 22-04-1998 r. W
sprawie wyrobdw stuzacych do ochrony przeciwpozarowej, ktére moga byé

wprowadzone do obrotu i stosowane wylgcznie na podstawie certyfikatu zgodnosci
PKN-CEN/TS 54-14:2006



1. CZESC OGOLNA
Przedmiot zamowienia

Przedmiotem zaméwienia sg roboty zwigzane z instalacja systemu sygnalizacji pozaru w
budynku mieszkalnym oraz magazynowym Agencji Rezerw Materialowych Skiadnica w
Starym Sgczu

Opracowanie niniejsze okresla ogélne dane techniczne wykonania i odbioru robét dotyczace
rob6t elektrycznych.

Przedmiot i zakres robét elektrycznych

W ramach zam6wienia nalezy wykonaé roboty okreslone w przedmiarze robot , oraz
Dokumentacji Projektowej w zakresie :

I- instalacja systemu sygnalizacji pozaru

Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Do Wykonawcy naleza nastgpujace prace:

— transport, sktadowanie materiatéw i wyrobow,

— usuniecie z terenu budowy zdemontowanych urzadzen i innych materiatow z rozbiorek,

— udzial w czynnoS$ciach poprzedzajacych odbioér robdt,

— zapewnienie gwarancji (czesci i robocizna) w warunkach okreslonych w dokumentach
ogblnych w tym gwarancji z tytutu dostawy jezeli taka si¢ nalezy.

Informacje o terenie budowy zawierajace niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
— Organizacji robét

Przy budowie, oddawaniu do uzytku i utrzymaniu obiektow nalezy stosowa¢ si¢ do unormowan

zawartych w Ustawie z dnia 7 lipca 1994 ,Prawo budowlane" w aktualnie obowigzujacej
Wersji.

— Ochrona srodowiska i zdrowia ludzi

Osoby trzecie oraz osoby wykonujace roboty budowlane nie moga by¢ narazone na dzialanie
czynnikéw szkodliwych dla zdrowia lub niebezpiecznych, a w szczegélnosci takich jak hatas,
wibracje, promieniowanie elektromagnetyczne, pyly i gazy o natgzeniach i stgzeniach
przekraczajacych warto$ci dopuszczalne.

Przedmiotowe przedsigwziecie nie nalezy do inwestycji zaliczanych do mogacych znaczgco
oddziatywa¢ na $rodowisko w rozumieniu przepisoOw zawartych w ustawie "Prawo Ochrony
Srodowiska" z dnia 27 kwietnia 2001 r (Dz.U. nr 62, poz.627) i Rozporzadzeniu Rady
Ministréw "w sprawie okreslenia rodzajow przedsigwzie¢ mogacych znaczaco oddziatywacd



na srodowisko oraz szczegdtowych kryteriow zwiazanych z kwalifikowaniem przedsiewzigé
do sporzadzania raportu o oddziatywaniu na §rodowisko" z dnia 24 wrzeénia 2002r (Dz.U.
nrl79, poz.1490).

W trakcie prac budowlanych Wykonaweca jest obowigzany uwzglednié ochrone srodowiska na
obszarze prac, a w szczegblnosci ochrong gleby, zieleni i stosunkéw wodnych oraz zapewnié
oszczedne korzystanie z terenu.

Zastosowane beda rozwiazania ograniczajace poziom hatasu do wartosci dopuszezalnych

w Rozporzadzeniu Ministra Srodowiska z dnia 29 lipca 2004r (Dz.U. nr 178, poz. 1841).
Teren planowanej inwestycji nie jest polozony w sgsiedztwie obszaréw prawnie chronionych,
ustanowionych w trybie przepiséw Ustawy o Ochronie Przyrody z dnia 16.10.1991 (Dz.U.Nr
99, p0z.1079 z pézniejszymi zmianami).

— Warunki bezpieczenstwa pracy

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca zobowiazany jest do przestrzegania ogélnych przepiséw
w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy, a w szczegdlnosci Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. nr 47, poz.401).

Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania robdt jest obowigzany opracowaé
instrukcje bezpiecznego ich wykonywania i zaznajomi¢ z nig pracownikéw w zakresie
wykonywanych przez nich robdt. Wszystkie osoby przebywajace na terenie budowy
obowigzuje stosowanie niezbgdnych $rodkéw ochrony indywidualne;.

Podczas mechanicznego zatadunku lub roztadunku materiatéw lub wyrobow, przemieszczanie
ich nad ludZmi lub kabing, w ktorej znajduje sie kierowca, jest zabronione.

Uzywane na budowie maszyny i urzadzenia nalezy zabezpieczyé przed mozliwoscig
uruchomienia przez osoby nieuprawnione do ich obstugi.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne uprawnienia budowlane w rozumieniu Ustawy
»Prawo Budowlane" do wykonywania prac, ktérych si¢ podejmuje. Roboty zwigzane
z podlaczaniem, sprawdzaniem, konserwacjg i naprawg instalacji i urzadzen elektrycznych
mogg by¢ wykonywane wylacznie przez osoby posiadajgce odpowiednie, aktualne
zaswiadczenie kwalifikacyjne ,,E" oraz uprawnienia budowlane w zakresie instalacji
elektrycznych.

Przed przystapieniem do robot szczeg6lnie niebezpiecznych nalezy :

— sprawdzi¢ tozsamo$¢ i zaswiadczenia kwalifikacyjne osob wymienionych w poleceniu
pisemnym;

wskaza¢ brygadzie wykonawczej miejsce pracy;

sprawdzi¢ razem z kierownikiem rob6t czy w miejscu pracy zostaly zachowane wiasciwe
zabezpieczenia i inne warunki BHP.

|

Zaplecze terenu robét

Zagospodarowanie terenu budowy powinno by¢é wykonane zgodnie z Rozporzgdzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. nr 47, poz.401).

Wykonawca powinien mie¢ zapewnione przez Zamawiajgcego:

— odpowiednie pomieszczenia socjalno - administracyjne i wyodrgbnione miejsca

— magazynowania materiatlow;

— odpowiedni dojazd na teren robdt oraz miejsca postojowe;

— Zabezpieczenie chodnikow i jezdni



Nie wystepuje konieczno$é zabezpieczania chodnikéw w trakcie prowadzenia prac
remontowych wynikajgcych z przedmiotu zaméwienia.

Miejsca wykonywania robét, dojécia i dojazdy w czasie wykonywania rob6t powinny by¢
dostatecznie os§wietlone.

Grupy, klasy, kategorie robot
Roboty w zakresie instalacji elektrycznych CPV 45 310
Roboty malarskie CPV 45 440

Okreslenia podstawowe
W niniejszej specyfikacji technicznej nie wystepuja pojecia i okreslenia nigdzie wezesniej nie
zdefiniowane.

WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH
ORAZ NIEZBEDNE WYMAGANIA ZWIAZANE Z ICH PRZECHOWYWANIEM,
TRANSPORTEM, WARUNKAMI DOSTAWY, SKEADOWANIEM 1 KONTROLA

JAKOSCI - POSZCZEGOLNE WYMAGANIA ODNOSI SIE DO POSTANOWIEN
NORM

Zgodnosé
V&;gyroby budowlane musza by¢ zgodne z postanowieniami Ustawy o wyrobach budowlanych
z dnia 16 kwietnia 2004r. (Dz. U. Nr 92, péz. 881), a w szczegolnosci w zakresie:

— Wprowadzenia do obrotu, oznakowania,

— Zgodnosci z Polskg Norma, lub odpowiednia aprobata techniczna,

Dostawy — probki

— Jakos§¢ dostaw

Uzywane beda wylacznie urzadzenia nowe, najlepszej jakosci, standardowe, o ogélnie znane]
marce oraz fatwo zastepowalne urzgdzeniami produkcji krajowej, mozliwymi do zrealizowania
w krétkim czasie.

Materialy, elementy lub zespoly uzywane muszg odpowiada¢ postanowieniom zawartym
w dokumentach kontraktowych, jak rowniez w zamdwieniach. Jesli stanowig przedmiot norm,
muszg posiadac atesty. Wszystkie urzgdzenia muszg posiada¢ oznaczenie stopnia ochrony.

—  Wybér dostaw

Przed przystapieniem do prac, Wykonawca przedstawi do aprobaty kompletna listg wyrobow
i urzagdzen, ktore zastosuje do wykonawstwa. Wykonawca powinien dostarczy¢ na poparcie
katalogi, szkice i rysunki, ktére ewentualnie bedg od niego wymagane. Kazda propozycja
Wykonawcy, ktora nie bedzie odpowiada¢ technicznie, jakosciowo lub estetycznie
przewidzianym w projekcie urzgdzeniom, bedzie mogla by¢ odrzucona.

W zaleznosci od potrzeb Wykonawcy, moze by¢ zazgdane przedstawienie probek na miejscu
robot, aby umozliwi¢ weryfikacje niektorych dostaw ze wzgledu na:

ich zgodno$¢ z okreéleniami i specyfikacjami umowy, - ich uruchomienie,

ich polagczenie z innymi elementami.



Probki wyrobow i urzadzen zostana dostarczone przez Wykonawce i zlozone w baraku na placu
budowy. Beda one stuzyly jako zatwierdzony wzor do realizacji prac. Wykonawca nie moze
zlozy¢ zadnego zaméwienia na materiaty (chyba ze na jego ryzyko), tak dtugo jak probka nie
zostanie zatwierdzona przez Inwestora.

Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezb¢dnych lub zalecanych do wykonania
robét budowlanych zgodnie z zalozong jakoscia;

Maszyny i inne urzadzenia techniczne nalezy eksploatowa¢, konserwowaé i naprawia¢ zgodnie
z instrukcjg producenta, w sposob zapewniajacy ich sprawne dziatanie. Maszyny, urzadzenia
1 sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny by¢ ustawione i uzytkowane zgodnie
z wymaganiami producenta i ich przeznaczeniem. Maszyny i inne urzgdzenia techniczne
powinny by¢:

e utrzymywane w stanie zapewniajgcym ich sprawnos¢;

e stosowane wylgcznie do prac do jakich zostaly przeznaczone;

e obslugiwane przez wyznaczone osoby.
Eksploatowane na budowie urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom
o dozorze technicznym powinny posiada¢ wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacii.
Dokumenty te powinny by¢ dostgpne dla organéw kontroli w miejscu eksploatacji maszyn
1 urzgdzef. Na stanowiskach pracy przy stacjonarnych maszynach i innych urzadzeniach
technicznych powinny by¢ dostepne instrukcje bezpiecznej obstugi i konserwacji.

Wymagania dotyczace sSrodkow transportu.

Dostawa materialéw przeznaczonych do robdt budowlanych powinna nastgpi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i skladowiska na placu budowy.
Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materialdw, elementow, konstrukcji, urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego
rodzaju robét. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob
zapobiegajacy ich uszkodzeniu.

Opis dzialan zwiazanych z kontrola, badaniami oraz odbiorem wyrobéw i roboét
budowlanych w nawigzaniu do dokumentéw odniesienia

Jakos¢ $wiadczen i wykonania musi odpowiada¢ normom i przepisom polskim wzglednie
europejskim. Zamawiajacy bedzie mial nieograniczony dostep do remontowanych
pomieszczen w celu przeprowadzenia ich inspekcji.

Zamawiajacy z czynnosci inspekcyjnych sporzadza protokot podpisany przez Wykonawce na
wypadek ewentualnych zalecen dla Wykonawcy, ktére winny by¢ wykonane przed podjeciem
dalszych prac.

W oparciu o zawarte dane w przedmiarze robdt stanowigcym element kosztorysu ofertowego,
opisie przedmiotu zamowienia w niniejszym opracowaniu, dane dotyczgce rodzaju
zamOwionych materialow uwaza¢ sie bedzie za opisany przebieg rob6t budowlanych
dotyczacych niniejszego zamoéwienia, az do wykonania kompletnego $wiadczenia z
uwzglednieniem zasad sztuki budowlanej i przepiséw wykonawczych.

Z odbioru koncowego sporzadzony zostanie protokot podpisany przez cztonkéw komisji,

w sktadzie ktorej znajdg si¢ przedstawiciele Wykonawcy, Zamawiajgcego i Uzytkownika.

Sprawdzenie przedmiaréw i obmiaru robét



Wykonawca powinien dokladnie sprawdzi¢ zgodnos$¢ wszystkich wymiaréw z przedmiarem
rob6t i upewnié sie, ze nie ma rozbieznosci migdzy stanem faktycznym, a dostarczonym
przedmiarem. Wykonawcy upewnig si¢ na miejscu, ze zachowanie wymaganych przedmiardw
rob6t jest mozliwe i w razie bledu lub niedopatrzenia uprzedza Zamawiajacego , ktory na
miejscu udzieli odpowiednich wyjasniefi oraz dokona koniecznych sprostowan. W przypadku
nie sprawdzenia przedmiar6bw ze stanem faktycznym i modyfikacje przedmiaru
odpowiedzialni s3 tylko i wylgcznie Wykonawcy, ktérzy nie beda si¢ stosowac do zalecet.

Opis sposobu odbioru robét budowlanych

Przy robotach budowlanych nalezy przed zasadniczymi odbiorami stosowa¢ réwniez odbiory
dodatkowe, miedzyoperacyjne i czgdciowe, ktérych gléwnym celem jest osiggnigcie wysokiej
jakogci robot. Odbior miedzyoperacyjny jest to odbioér zakonczonego etapu robot majacego
istotny wpltyw na prawidlowe wykonanie dalszych prac. Odbioru migdzyoperacyjnego
dokonuje kierownik robét przy udziale majstréw i brygadzistéw, ktdrzy uczestniczyli w
wykonawstwie danego rodzaju robdt, upowazniony przedstawiciel Zamawiajgcego 1 inne
osoby, ktérych udziat w komisji odbiorczej jest celowy.

7 kazdego dokonanego odbioru powinien byé¢ sporzadzony protokot podpisany przez
wszystkich cztonkéw komisji, zawierajacy oceng wykonanych robédt i ewentualne zalecenia,
ktore powinny by¢ wykonane przed podjeciem dalszych prac.

Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wykonaniem prac tymczasowych i towarzyszgcych
nie podlegaja odrebnej zaplacie i bedg uwzglednione przez Wykonawcg w cenach
jednostkowych robét.

Dokumentacja powykonawcza

Po wykonaniu prac Wykonawca przedlozy Zamawiajacemu komplet §wiadectw jakosci oraz
kart gwarancyjnych materialow , aprobaty techniczne , deklaracje zgodnosci technicznej oraz
badania ogniowe wraz ze wskazaniem producentéw i dostawcow .

0 dane dotyczgce jakoéci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem kto je przeprowadzal,

o wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzat,

O inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone

inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy wykonawca podpisuje

z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje inspektora nadzoru do ustosunkowania sie.

Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen wykonawcy
robét.

1.24 Ksigzka obmiarow.



Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazde 20
z elementow robét Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie sukcesywnie w jednostkach
przyjetych w kosztorysie lub w SST.

1.25 Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodnodci materiatéw,
orzeczenia o jakosci materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badaf wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig
zafgezniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie inspektora nadzoru.

1.26 Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach 9.1.-9.3. nastepujace
dokumenty:
O pozwolenie na budowe,
protokoly przekazania terenu budowy,
umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
protokoty odbioru robot,
protokoly z narad i ustalen,
plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

000 D0CDO

1.27 Dokumenty.

o Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. ,,Prawo budowlane” z p6zniejszymi zmianami,

0 Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 1. o wyrobach budowlanych (Dz. U. nr 92 z 2004),

0 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003 1. Nr 48 poz.
401).

o Wytycznych Migdzynarodowej Komisji O$wietleniowej, odnosnie sposobu o$wietlania
drdg dla ruchu motorowego i pieszego.

Opracowat:
mgr inz. Piotr Pawlak



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ROBOTY ELEKTRYCZNE — INSTALACJA PPOZ

1.INSTALACJA PPOZ

CPV 45312100-8
1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotami SST s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t instalacji systemu
sygnalizacji pozaru.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Szczegdtowa Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t przy wykonywaniu instalacji sygnalizacji pozaru.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robdt przy
wykonywaniu instalacji systemu sygnalizacji pozaru. (CPV 45312100-8).

1.4. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robot
podano w ,,Wymagania ogolne”. Nalezy stosowac sie do warunkéw i wymagan podanych w
przepisach (normach) obowigzujgcych w zakresie danego tematu i uzgodni¢ wykonywanie
robét z jednostkami nadzorujgcymi dany obiekt.

2. Materialy

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiatly zgodnie z Dokumentacja Projektows i
Specyfikacjg szczegolowy. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze byc¢
zmieniony bez zgody Inspektora nadzoru.
Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujg si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jej nie przyjgciem i niezaplaceniem za
wykonane roboty.

— 2.1. Centrale pozarowe:

— centrala sygnalizacji pozarowej, przeznaczona do :

— sygnalizowania o Zrdédle pozaru, wykrytym przez wspolpracujace ostrzegacze
pozarowe (automatyczne i reczne),

— wskazania miejsca zagrozonego pozarem, wysterowania przeciwpozarowych
urzadzen zabezpieczajacych,

— przekazania informacji o pozarze do wtasciwych stuzb, np. PSP.

— Przystosowana jest do pracy cigglej w pomieszczeniach o malym zapyleniu, w
zakresie temperatur od - 5 °C do + 40 °C i przy wilgotnosci wzglednej powietrza do
80 % przy + 40 °C.

— Wykonana jest w postaci metalowe]j szafki, przeznaczonej do instalowania na
$cianie przy pomocy specjalnej ramy. Drzwi szafki, bedace jednoczesnie piytg



czolowg centrali, sa zamykane na zamek bebenkowy. Na drzwiach centrali
rozmieszczone sg wszystkie elementy sygnalizacyjne i manipulacyjne. Wewnatrz
centrali na dnie po lewej stronie mozna umiescié pare akumulatoréw 12 V o
pojemnosci 17 Ah. Opcjonalnie moze byé wyposazona w pojemnik PAR-4800, o
wymiarach pozwalajagcych na umieszczenie 2 szt. akumulatoréw 12 V o pojemnosci
do 44 Ah. Wyposazona jest w 4 lub 8 petli adresowalnych z mozliwoscig
zainstalowania do 127 elementéw adresowalnych w kazdej petli. Dodatkowo
kontrolowane jest i sygnalizowane przekroczenie dopuszczalnych parametréw
rezystancji 1 pojemnosci przewodow linii dozorowej. W centrali mozna utworzy¢
programowo do 1024 strefy dozorowe, ktorym mozna przyporzadkowaé dowolne
komunikaty uzytkownika, sktadajgce si¢ z dwoch 32 znakowych linii tekstu. W
przypadku alarmu komunikaty te pojawia si¢ na wy$wietlaczu centrali, pozwalajac
obstudze na szybkg i precyzyjng lokalizacje zrodla pozaru. Dla kazdej strefy
dozorowej mozna zaprogramowaé jeden z 17 wariantéw alarmowania
umozliwiajacych:

alarmowanie zwykte jedno i dwustopniowe,

alarmowanie z jednokrotnym kasowaniem elementu 40/60 jedno i dwustopniowe,
alarmowanie z jednokrotnym kasowaniem elementu 60/480 jedno i dwustopniowe,
alarmowanie z koincydencjg dwuczujkowa jedno i dwustopniowe,

alarmowanie z koincydencjg grupowo-czasowg jedno i dwustopniowe,
alarmowanie jedno i dwustopniowe interaktywne,

alarmowanie dwustopniowe ze wspolzaleznoscig grupows,

alarmowanie jednostopniowe w trybie pracy ,,Personel nieobecny”.

Centrala posiada:

4 poziomy dostepu obstugi,

mozliwo$¢ przywracania fabrycznych haset dostepu bez uzycia dodatkowych
urzadzen, zabezpieczen lub innych haset,

pamieé wewngtrzng o pojemnosci do 2000 zdarzen i 9999 alarméw,

mozliwos¢ podlaczenia do 16 terminali wyniesionych TSR-4000,

mozliwo$¢ polaczenia ze soba do 31 central tworzacych sie¢ pierscieniowsg o
strukturze hierarchicznej pozwalajgcg na obstuzenie instalacji liczgcej ponad
31 000 punktéw,

mozliwo$¢ podigczenia komputera w celu wizualizacji stanu centrali w formie
graficznej na ekranie komputera poprzez protokét PMC-4000 / ModBUB RTU przy
pomocy odpowiedniego oprogramowania.

Wyposazenie centrali:

16 nadzorowanych przekaznikow z bezpotencjalowymi stykami przetacznymi 1 A /
30V,

2 nadzorowana linia sygnatowa 0,5 A /24 V,

6 nadzorowanych linii sygnatowych 0,1 A/ 24V,

8 nadzorowanych linii kontrolnych,

2 porty szeregowe (RS232, RS485),

1 port USB do konfiguracji systemu,

I port PS/2 do podiaczenia klawiatury lub czytnika kodéw kreskowych,
wbudowana drukarka termiczna.

uniwersalna centrala sterujgca, przeznaczona do:

Uruchamiania urzadzen przeciwpozarowych, stuzacych do oddymiania
grawitacyjnego i mechanicznego (klapy przeciwpozarowe oddymiajgce i
odcinajace), oraz dziennego przewietrzania.



Przystosowana jest do pracy cigglej w pomieszczeniach o malym zapyleniu, w
zakresie temperatur od - 10 °C do + 55 °C i przy wilgotnosci wzglgdnej powietrza
do 80 % przy + 55 °C.

Umozliwia:

wykrywanie pozaru (zadymienia),

uruchamianie automatyczne lub reczne urzadzet przeciwpozarowych,
instalowanych w systemach przeciwpozarowych,

sygnalizowanie akustyczne i optyczne standw pracy urzgdzen (alarm, uszkodzenie),
automatyczng kontrole zadziatania urzgdzen przeciwpozarowych i wykonawczych
(sitowniki, elektromagnesy, wentylatory itp.) systemu przeciwpozarowego,
automatyczng kontrole wiasnych uktadow i obwodow centrali,

przekazywanie podstawowych informacji do system6éw nadrzg¢dnych o alarmie,
uszkodzeniu, stanie urzgdzen przeciwpozarowych i wykonawczych,

mozliwo$¢ utworzenia powigzan uruchomienia wyj$¢ w ramach analizy stanu wejsé
alarmowych i rozkazow sterujgcych systemu w ramach polaczenia A.COM 6.0.

Czujki:

optyczna czujka dymu, przeznaczona do wykrywania widzialnego dymu,
towarzyszacego powstawaniu wiekszosci pozaré6w, umozliwia wykrycie pozaru w
jego poczatkowym stadium, gdy materiat jeszcze sig¢ tli, co nast¢puje na ogoét drugo
przed wybuchem otwartego ptomienia i zauwazalnym wzrostem temperatury.
Charakteryzuje si¢ znaczng odpornos$cig na wiatr, na zmiany cis$nienia i kondensacj¢
pary wodnej, ma duzg czuto$¢ na dym widzialny. Moze pracowaé w adresowalnych
petlowych liniach dozorowych central sygnalizacji pozarowej. Czujka wyposazona
jest w wewnetrzny izolator zwar¢. Instalowana jest w gniezdzie G-40. Wykrywa
pozary testowe od TF2 do TFS5.

wielosensorowa czujka dymu i ciepla, przeznaczona do wykrywania poczatkowego
stadium rozwoju pozaru, podczas ktérego pojawia sie dym i/lub nastepuje wzrost
temperatury. Charakteryzuje si¢ znaczna odpornoscig na ruch powietrza i na zmiany
ci$nienia. Moze pracowa¢ w adresowalnych petlowych liniach dozorowych central
sygnalizacji pozarowej. Czujka wyposazona jest w wewnetrzny izolator zwar¢.

Instalowana jest w gniezdzie G-40. Wykrywa pozary testowe od TF1 do TF6 oraz
TF8.

Reczne ostrzegacze pozarowe:

reczny ostrzegacz pozarowy jest przeznaczony do pracy w adresowalnych petlach
dozorowych central sygnalizacji pozarowej. Jest przeznaczony do przekazywania
informacji o zauwazonym pozarze poprzez reczne uruchomienie. Ostrzegacze
wyposazone sg W wewnetrzne izolatory zwaré, przewidziany jest do instalowania
wewnatrz obiektéw, temperatura pracy -25°C do +55°C i wilgotnos$ci wzglednej do
95 % przy 40°C, szczelno$¢ obudowy IP 30.

Sygnalizatory adresowalne:

adresowalny sygnalizator akustyczny, przeznaczony do pracy wewnatrz
pomieszczen, dedykowany jest do pracy w adresowalnej linii dozorowej centrali

sygnalizacji pozarowej. Sygnalizator akustyczny moze by¢ zasilany czterema
sposobami:



zasilanie wylacznie z linii dozorowe;j,

zasilanie dodatkows baterig,

zasilanie z zewngtrznego zasilacza 24 V,

zasilanie ze wszystkich zrédet jednoczesnie.

Wybrany sposéb zasilania ma wplyw na to, ktére zrodta zasilania majg byé
kontrolowane, W zaleznosci od sposobu zasilania zmienia si¢ poziom dzwieku
emitowany przez sygnalizator od 85 dB przy zasilaniu tylko z linii dozorowe;,
poprzez 94 dB przy zasilaniu bateryjnym, do 100 dB przy zasilaniu z zasilacza 24
V. Przewidziany jest do instalowania na $cianie lub suficie za pomocg gniazda G-
40S. Wyposazony jest w wewnetrzny izolator zwaré. Temperatura pracy -10°C do
+55°C i wilgotnosci wzglednej do 95 % przy 40°C.

Elementy kontrolno-sterujgce:

element kontrolno-sterujacy, przeznaczony do:

sterowania automatycznych urzadzen zabezpieczajgcych, przeciwpozarowych,
kontroli zadziatania ww. urzadzef,

sterowanie sygnalizatorami,

kontroli stanu dowolnych urzgdzen.

Przeznaczony jest do pracy w petlach dozorowych central, jako element
wejscia/wyjscia, o jednym wyjéciu sterujagcym i dwoch wejsciach kontrolnych,
przystosowany do pracy wewnatrz i na zewngtrz obiektow w zakresie temperatur od
-25°C do +55°C 1 wilgotnosci wzglednej do 95 % przy 40°C, obcigzalnoéé stykow
wyjsciowych przekaznika 2 A / 30 V, programowane czasy op6znienia zadziatania
(2 5,30 s, 60 s, 90 s), programowalny czas sprawdzenia zadzialania sterowanego
urzgdzenia (bez okreslenia, 40 s, 70 s, 130 s), szczelnoé¢ obudowy IP 65, bistabilny
przekaznik wyjsciowy z zatrzaskiem stanu, element wyposazony jest w wewnetrzny
izolator zwar¢.

2.2. Kable

-YnTKSYekw 2/3x2x0,8 mm-jest to telekomunikacyjny kabel stacyjny o zytach miedzianych
jednodrutowych w izolacji polwinitowej i powltoce polwinitowej uniepalnione;.

Srednica zyly przewodzacej 0,8 mm

Rezystancja dowolnej zyty w temp. 20 stopni dla pradu statego ,max. 37,5 ohmy/km
Pojemno$¢ skuteczne dowolnej pary przy czestotl. 1 kHz — §rednia 100 nF/km ,max.
-120 nF/km

Rezystancja dowolnej zyly ,max. 500 mohma/km

Odpornos¢ izolacji dowolnej zyty na nap.

Probiercze ,min. Warto$¢ skuteczna przez 60 s. -1500 V. stata -2250 V
Indukcyjnosé okoto 0,7 mH/km

Temperatury -podczas pracy (-40:+70) ,podczas uktadania (-10:+50)

Promien zaginania ,min. 10 x $rednica kabla

Palnos¢ kabla -Kable nie rozprzestrzeniajg ptomienia



3. Sprzet
Ogolne zasady podano w ,,Wymaganiach Ogolnych”.

4. Transport
Ogdlne zasady podano w ,,Wymaganiach Ogoélnych”.

5. Wykonanie rob6t

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogramu
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonane.

5.1. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace wykonanie
montazu instalacji.

5.2. Montaz osprzetu

Kable prowadzone beda w rurkach instalacyjnych peschla pod tynkiem. Rury prowadzié nalezy
réwnolegle do sufitu.
W czasie ukladania kabli nalezy obowiazkowo przestrzegaé zalecen producentéw, przy czym
nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage:

— By katy zgie¢ kanalow rurowych nie byt wiekszy niz 900

— Nasilg ciggnienia kabli przy wcigganiu kabli do rurek pod tynkiem

— Namocowanie kabli w pionach teletechnicznych miedzy kondygnacjami

— By w czasie uktadania kabla nie wystapity ostre zalamania kabla oraz wezly

6. Kontrola jakosci robot

— Celem kontroli jest stwierdzenie zatozonej jakosci wykonywanych robét.

— Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badar i pomiaréw na budowie
w celu wykazania Inspektorowi nadzoru zgodnoséci dostarczonych materiatow i
realizacji robot zgodnie z Dokumentacjg Projektowg oraz wymogami SST.

— Przed przystapieniem do badania Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora
nadzoru o terminie badania.

— Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawi na pismie wyniki badan i protokoty
pomiaréw do akceptacji Inspektora nadzoru.

— Wykonawca powiadamia na pi§mie Inspektora nadzoru o zakohczeniu kazdej roboty
zanikajacej, ktérg moze kontynuowaé dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez
Inspektora nadzoru.

7. Proby montazowe

Ogolne zasady préb montazowych podano w ,,Wymaganiach Ogélnych”.

8. Dokumentacja powykonawcza.

Ogolne zasady dokumentacji powykonawczej podano w ,, Wymaganiach O golnych”.
9. Odbidr robét

Ogolne zasady odbioru robét i przekazania instalacji do eksploatacji podano w ,,Wymaganiach
Ogdlnych”.

10. Przepisy zwigzane

Podano w Wymaganiach og6lnych.






